Aerocamaras

Fotografia desde el Cielo

UhagulaVsual vismerativa | 0 T
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_El Antes

Metodos Tradicionales: Requerian
helicopteros, aviones, gruas o globos
aerostaticos.

* Barreras: Altos costos operativos,
logistica compleja, mayor riesgo humano.
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La Revolucion Dron: Imagenes aéreas de
calidad cinematografica en minutos.

* Ventajas: Menor costo, mayor seguridad,
grabaciones estables y acceso a lugares
iImposibles de alcanzar desde el suelo.



_I:le Uso Militar al Arte Civil
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Origen (Siglo XX) Transicion Tecnologica Presente
Desarrollados inicialmente La miniaturizacion de Una herramienta universal
como vehiculos aéreos no sensores y baterias para: Fotografia, Cine,
tripulados (UAV) para permitio el vuelo civil. Agricultura, Construccion,
operaciones militares Seguridad, Rescate, Cartografia €
exclusivas. Investigacion cientifica.
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Hoy, pilotar un dron de forma segura esta al alcance de cualquier persona. )j
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El Ecosistema de Drones
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Radiografia de una Aerocamara

Estructura central:
Chasis (protege la
electronica) y Bateria de
alta capacidad.

Sistema de Propulsion:
Hélices y Motores
(ubicados en los Brazos).

Cerebro y Navegacion:
Controlador de vuelo,
Antenas, GPS y Sensores
de entorno.

Captura: Camara
acoplada al Gimbal
(estabilizador).

Visibilidad: Luces LED
para orientaciony
normativas.

[ Cada componente trabaja en milisegundos }

para mantener un vuelo estable y seguro.
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¢ Como Vuela un Cuadricoptero?

Subir / Bajar

Los 4 motores aumentan o
disminuyen la velocidad
simultaneamente.

) Avanzar / Retroceder

| 0s motores traseros aceleran
mas que los delanteros (o
viceversa), inclinando el dron.

Girar (Yaw)

Dos motores diagonales giran
mas rapido que los otros dos.

El controlador de vuelo procesa estas variaciones de velocidad cientos de
veces por segundo para mantener el dron perfectamente estable.
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El Gimbal: Compensa
el movimiento del viento
para videos suaves
y profesionales.
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El Ojo en el Cielo

> Captura de Luz

Formato completo
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El Sensor de Imagen:
Convierte la luz en datos.
A mayor tamano: mejor
rendimiento nocturno,
menos ruido, mas detalle.
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VIDEO
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Resoluciones

desde Full HD,

2.7K,
4K, 5.1K,
hasta 8K.

> Archivo Digital
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FOTO
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JPEG .
(comprimido) .
vs RAW

(conserva toda -
la informacion -
para edicion). -




Autonomia y Potencia

Bateria
(Tiempo de vuelo)

Resistencia al Viento ~ Potencia del Motor

BAJA ALTA

La autonomia promedioesde 20 . Depende del peso, tamano y : Define la capacidad de
a 50 minutos (segun modelo). : potencia de los motores. . aceleracion, la estabilidad frente
Factores de desgaste: Velocidad, Los drones profesionales : arafagasy la capacidad de
viento, temperatura y peso. - soportan vientos moderados - cargar camaras mas pesadas.
Regla de oro: Aterrizar siempre - mucho mejor que los recreativos. ;

_antes de llegar al 20%.
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Sensores de Obstaculos

Detectan arboles, paredes, personasy
vehiculos para evitar colisiones (el piloto
siempre mantiene la responsabilidad final).

Sistemas Inteligentes

» RTH (Return to Home): Regreso automatico
al punto de despegue.

= Seguimiento (Tracking): Mantiene a
personas o vehiculos en el centro del
encuadre.

= Orbitas y Rutas: Vuelo circular alrededor de
un objetivo o rutas programadas por puntos
de referencia.

= Auto-Vuelo: Despegue y aterrizaje
automaticos con un solo boton.




Premium Aviation Instructional Manual

Aplicaciones sin Limites

Perspectivas espectaculares y tomas
de seguimiento.

Busqueda y Rescate

Localizacion rapida en terrenos de
dificil acceso.

Agricultura y Medio Ambiente
Monitoreo de cultivos y analisis
topografico.
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Arqguitectura y Construccién
Planificacion y supervision de obras.
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Inspeccidn Industrial

Revision segura de puentes, torres,
energia y mineria.

Turismo

Creacion de experiencias inmersivas y
promocion de destinos.
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Premium Aviation Instructional Manual

---------------------------------------------------

Protocolo de Sequridad: Pre-Vuelo
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Estado y fijacion de las hélices.

Nivel de bateria del dron y carga del control remoto.

Espacio libre de obstaculos para la maniobra de despeque.

Condiciones climatologicas y velocidad del viento.

Intensidad de la senal GPS.

RHEIESIESIEIEY

Firmware y software actualizados a la ultima version.

NUNCA vueles cerca de aeropuertos, sobre multitudes o en zonas restringidas sin autorizacion. Cumple siempre la normativa vigente de tu pais.




Premium Aviation Instructional Manual

Mantenimiento del Equipo

4. Transporte Sequro

Utilizar siempre un estuche
protector rigido para evitar
danos en el gimbal y los
motores.

1. Limpieza e Inspeccion

Limpiar el chasis y verificar
minuciosamente que no
existan grietas en las hélices
0 brazos tras cada vuelo.

Un buen
mantenimiento
aumenta la
seguridad y
prolonga la vida util

del equipo. 2. Almacenamiento

de Baterias

Guardar las baterias a los
niveles de carga correctos
(nunca completamente
vacias) en lugares frescos.
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3. Actualizacion e

Mantener el firmware del
dron y del controlador
siempre actualizado.




Premium Aviation Instructional Manual

Plan de Accion: Tu Primer Vuelo

Paso 1: Normativa.
Aprende las leyes de

vuelo y restricciones
de tu pais.

Paso 2: Entorno.
Busca espacios
abiertos, seguros y

sin personas para tus

primeras pruebas.

Paso 3: Vuelo Basico.
Domina el vuelo
estacionario, el
despeque y el
aterrizaje.

Paso 4: Lenguaje
Audiovisual.

Aprende conceptos
basicos de
composicion de
fotografia y video.

Paso 5:
Consistencia.
Practica con
frecuencia; la
experiencia supera
al precio del dron.

Post-Produccion.
Edita tus imagenes
en RAW o video
logaritmico para
obtener el
resultado final
perfecto.




Mucho Mas que una Camara

Fotografia:
Sensores Opticos,
estabilizacion

y eXposicion

LA AEROCAMARA
alaluz.

Software:
Inteligencia artificial,
evasion de obstaculos
y autonomia.
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Una herramienta donde la tecnologia de vanguardia se cruza con la creatividad humana, abriendo perspectivas Unicas para multiples profesiones. T
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